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ＧＳ１

＜概要＞
「空間知」とは、ロボットのみならず人間を含む知能

 
体が実環境で行動するために必要な知識を環境シス

 
テム側に内蔵し、提供するための新しい知識体系・知

 
能構成です。
本セッションでは、先端の研究者の方々にご講演い

 
ただき、会場の皆様と共に、「空間知」、並びにロボッ

 
ト技術の将来展望について広く意見交換を行います。
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