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＜概要＞
１．

 

AGV搬送システムにおける高い搬送効率を実現するため

 
に，遺伝的アルゴリズム(GA)を用いたメタヒューリスティックス

 
による，設計手法を提案する
２．行動のシンプル性を，反射行動則によって，実現する
３．様々なタスクに対してのデッドロックを回避するため，困難

 
なタスクの発見もGAを用いたメタヒューリスティックスによって

 
おこなう
４．搬送システムの設計と困難なタスクの発見を競争的に進化

 
させる共進化によって，より効率の高くロバストなシステム構築

 
を可能としている
５．シミュレーションによって，当該手法の有効性を検証する
６．さらにAGV台数の変化によって，設計されるシステムを解

 
析し，環境の困難さと進化の推移の関係を考察する
７．最後に，当該メタヒューリスティックス手法で，従来提案され

 
たヒューリスティックスを獲得可能であることを示し，提案手法

 
によって従来以上の効率的かつロバストなシステムが設計可

 
能であることを示す
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