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１．楕円軌道上エレクトロダイナミックテザーシステムの周期運

 
動を安定化する

２．奇数制約が面内運動には存在し、遅延フィードバックでは

 
安定化できない

３．面外運動を含む周期解には奇数制約はないため、遅延

 
フィードバックで安定化が可能

４．安定化可能フィードバックゲインを求める

５．求めたフィードバックゲインの妥当性を数値シミュレーション

 
にて確認する
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