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＜概要＞

１．人工物への機能外化による，人間の機能拡張としての
空間知

２．ロボットソフトウエアプラットフォーム

 

OpenRTP
－RTミドルウエア技術の展開と今後の展望－

３．空間知能化のための軽量版RTコンポーネント

４．ＲＴミドルウェアを用いたＴＶ番組関情報提示システムの

 
構築

５．間接光を考慮した写実的空間シミュレーションの高速
処理

 
アルゴリズムの開発

６．汎用３ＤＧＩＳ・３Ｄインターネットプラットフォームを用いた

 
環境保護ＮＰＯの活動支援・都市建築アーカイブの構築

７．パネルディスカッション

人の身体性を拡張する「空間知」
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